MOTORI A PISTONI ASSIALI A CILINDRATA VARIABILE
VARIABLE DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS

AXIALKOLBENVERSTELLMOTOREN

| motori a pistoni assiali a cilindrata variabile
HP sono del tipo a piatto inclinato e possono
operare sia in circuito aperto che in circuito
chiuso.

I sistemi di comando disponibili per la variazio-
ne della cilindrata sono:

- Comando manuale

- Comando elettrico on/off

- Servocomando idraulico a distanza

A richiesta sui motori a pistoni assiali HP a
cilindrata variabile & possibile montare la val-
vola di scambio. Sempre a richiesta & possibi-
le adattare la cilindrata massima e minimaalle
singole esigenze dell'utilizzatore.

Il rapporto tra la cilindrata massima e minima
non pud essere superiore a 2.

The variable-displacement axial piston motors
feature a swashplate-system and may opera-
te in either a closed open circuit.

The following control systems are available for
varying displacement.

- Manual control

- Electric on/off control

- Remote hydraulic servo-control

Upon request, an exchange valve can be
mounted on the HP variable-displacement
axial piston motors. Upon request max. and
min. displacement can be adapted to user
requirements.

The ratio of max. to min. displacement cannot
be greater than 2.

Die Axialkolbenmotoren mit verstellbarem
Schluckvolumen und Schwenkscheibe sind,
sowohl im offenen wie auch im geschlosse-
nen Kreislauf, einsetzbar. der Schwenkwinkel
kann mit folgenden Steuersystemen kontol-
liert werden:

- manuelle Steuerung

- elektrische EIN/AUS-Steuerung

- direkte, hydraulische Servosteuerung

Auf Wunsch kann an HP-Axialkolbenverstell-
motoren ein Spulventil montiert werden.
Ebenfalls auf Wunsch kénnen max. und min.
Schwenkwinkel anwenderspezifisch ausge-
legt werden.

Das Verhltnis von max. und min. Schwenk-
winkel darf nicht gréBer als 2 werden.

M4MV

DATITECNICI

TECHNICAL DATA

TECHNISCHE DATEN

34/17 | 45/22 | 50/25 | 58/29 | 65/32

Cilindrata massima cm?®  Max. Displacement cm®  Max. Schluckvolumen cm?® 34 45 50 58 65
Cilindrata minima cm'3 Min. Df'spfaoe.%enr ¢ Min. Schluckvolumen il cm?® 17 22 25 29 3z
Kgime max dirot. continuo incil. max. ~ min'  Continuous speed at max. displacement min'  Drehzahl bei max. Fordervolumen min’! ' _3%0 -
Regime max di rot. continuo incil. min. ~ min'  Continuous spée_d at min. tﬁsp!abemenr min'  Drehzahl bei min, Fordervolumen min” 4800
ﬁsione nominale bar  Pressure rating bar  Dauerdruck bar 250
Pressione di punta bar  Peak pressure bar  Spitzendruck bar 400 -
@e massimavinmsa _t;ar AE hbusing pressure bar  Max. Gehdusedruck bar ' ) 1,5
Massima 19;11beratura conhnué olio R C  Max. oi confinuous temperature °C  Max. Dauer-Oltemperatur - C 80
@ione assoluta raccomandata um  Recomended absolute filtration um  Empfohlener absoluter Filtriergrad um 10 -
Viscositd olio ottimale - mm?/s  Optimized oil viscosity - mm¥/s  Optimale Qlviskositét mm?/s 5+35
Massa Kg. Weight . Kg.  Gewicht kg 20

. Momento polare di inerzia N+mes? .'nerriafmassr N -Tn g ;rragheitsmoment -N-m-s’ 60 x 10+ | 59 x 10~
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HYDRAULIC

ISTRUZIONI PER L'ORDINAZIONE - ORDERING INSTRUCTIONS - BESTELLANLEITUNG

M4aMV 58/29 E B 1 B 3 - -
Serie - s
Series Esecuzioni speciali
Serie Special versions
Sonderbauarten
Cilindrate Std (max/min): Opzioni:
Std Displacement (max/min): g P = Drenaggio posteriore
Schluckvolumen Std (max/min): g R = Filettaturegas
T V = Valvola di scambio
34/17 cm?® 5 % < | Options:
45/22 cm? - 583 | P = Reardrainage
50/25 cm?® rea R = BSPP threads
58/29 cm? 55 q;';’ V = Exchange valve
65/32 cm? £Es Sonderausristungen:
OO0 | P = Drenage hinten
(Valori intermedi a richiesta) \Rf = gﬁﬂi‘:{'ﬂde
(Intermediate values on request) = Sp
i f Anfi
SEEEORAUAIEE-) Tipo di albero d'entrata:
1 = cilindrico @ 22.22 (7/8")
2 = cilindrico @ 25.4 (1")
Tipo di comando: 3 = scanalato maschio 16/32" d.p. Z 15 (Std)
E = Comando elettrico (12V) 4 = cilindrico @ 30
F = Comando elettrico (24V) 6 = scanalato maschio 16/32"d.p. Z 13
K = Servocomando idraulico diretto a distanza Input shatt:
M = Comando manuale (Rapporto 1:2) 1" = Round shaft @ 22.22 (7/8")
Eype of control: 2 = Round shaft@25.4(1")
= Electric control (12 V) 3 = Male splined shaft Z15 16/32" d.p. (Std)
F = Electric control (24 V) 4 - Round shaft O 30 e ek
N e 1 6 = Male splined shaft Z 13 16/32" d.p
2 . Art der Eingangswelle
Betatigung: s W
E =g elgklrische Betétigung (12 V) 1 = Zylindrisch @ 22.22 (3‘.’8 )
F = elektrische Betétigung (24 V) 2 = Zylindrisch © 25.4 (1 ).
K = Servo-Fernsteuerung 3 = Profilwelle Z 15-16/32" d.p. (Std)
M = manuelle Betitigung (Verhaltnis 1:2) 4 = Zylindrisch @ 30
6 = Profilwelle Z 13-16/32" d.p.

Tipo di oscillante:
B = Oscillante su bronzine (Std)

Swashplate type:
= swashplate mounted on bronze bushings (Std)

Schwenktyp:
B = Gleitgelagert (Std.)

Senso di rotazione:
Direction of rotation:

2
3

Drehrichtung:

B = Bidirezionale (Std)

B = Bidirectional (Std)

B = Bidirektional (Std)
Connessioni:

1 = Utilizzi A - B posteriori

2 = Utilizzi A - B laterali - contrapposti
3 = Utilizzi laterali accoppiati
Ports:

1 = Users A-Brear

2 = Users A - B opposite sideways
3 = Users A - B coupled sideways

Anschlisse:
1

= Verbraucher A - B hinten
= Verbraucher A - B beidseitig
= Verbraucher A - B paarweise seitlich

Esempio di ordinazione motore:

Motore bidirezionale a cilindrata variabile.
Cilindrata max. da 58 cm?, cilindrata min. da 29 cm?,
con comando elettrico, utilizzi posteriori, albero
scanalato Z 15 - 16/32" d.p., valvola di scambio.

M4MYV 58/29 E B1 B3V

Note:

- Comando manuale: la variazione di cilindrata si
effettua mediante la rotazione di un perno colle-
gato all'oscillante.

- Comando elettrico on/off: predispone il motore
in cilindrata massima o minima mediante una
elettrovalvola a 4 vie e 2 posizioni, che agisce sul
pistone di regolazione collegato all'oscillante.

- In posizione di riposo il motore si trova alla
massima cilindrata (Std). La valvola di scambio
viene montata a richiesta. Tutte le dimensioni
rimangono invariate.

How to order a motor: .

Bidirectional variable displacement motor.

Max. displacement 58 cm® min. displacement
29 cm®, with electric control, rear user ports, splined
shaft Z15- 16/32" dp, exchange valve.

M4aMV 58/29 E B1 B3V

Notes:

- Manual control: Displacement is varied by
rotating a lever connected to the swashplate.

- Electric on/off control: sets max. or min. motor
displacement by means of a 4 way-2 position
solenoid valve, wich acts on the regulator piston
connected fo the swashplate.

- Inrest position the motor is at max. displacement
(Std). Exchange valve fitted as optional. All
dimensions are unchanged.

Bestellbeispiel:

Motor mit Rechts- und Linkslauf, verdnderlichem
Schluckvolumen (max.: 58 cm?® min.: 29 cm?),
elektrischer Steuerung, Verbraucher hinten,
Profilwelle Z15-16/32" dp, Spllventil.

M4MV 58/29 E B1 B3V

Bemerkungen:

- Manuelle Steuerung: der Schwenkwinkel wird
am Zapfen der Schwenkscheibe verstellt.
Elektrische EIN/AUS-Steuerung: maximaler
und minimaler Schwenkwinkel ber 4-Wege-
Magnetventil mit 2 Schaltstellungen, wobei der
Steuerkolben direkt auf den Zapfen der
Schwenkscheibe wirkt.

- In Ruhestellung hat der Motor das héchste
Schluckvolumen (Std). Ein Wechselventil wird
auf Wunsch montiert, die Abmessungen bleiben
unverdndert.
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MOTORI A PISTONI ASSIALI A CILINDRATA VARIABILE

VARIABLE DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS
AXIALKOLBENVERSTELLMOTOREN

VERSIONE CON COMANDO MANUALE
VERSION WITH MANUAL CONTROL
AUSFUHRUNG MIT MANUELLER STEUERUNG

ROTAZIONE | INGRESSO

DIRECTION | INPUT
|DREHRICHTING | EINGANG | !
| DESTRA | |
RIGHT B _ 4
| RECHTS | _ J
SINISTRA SIS N T
LEFT A LY
LINKS o

| RoTAZIONE | INGRESSO
DIRECTION | INPUT

DREHRICHTUNG| EINGANG |

DESTRA
B
RECHTS

RIGHT
A

SINISTRA
LEFT
LINKS

Pl L2
‘ — 1y
: |
| i
' | |
— 14
A —
nr

Le
" 1 ROTAZIONE | INGRESSO | 18
os L DIRECTION Elﬁuggga I i
& DREHRICHTUNG| EIf ~
- ASE AN = |
s S | RECHTS | , ‘ ‘
‘ ST
i e e =)
' g B S
= L7
- - SAE 0-Ring ‘ R
Py S i 1\ E—T Utilizzi ‘
s ) A, B Use 1"1/16-12-UN ‘ 3/4" - GAS
" d ZI N Anschluss
Th - X2 Drenaggio ‘ ‘
| X L1, L2 i s IIJral'nhI 1"1/16-12-UN | 3/4" - GAS
il eckolanscniuss |
[ Di i |
L3 opignal “Drain 1"16-12UN | 34" - GAS
| nseh | |eckolanschluss ) b
VERSIONE CON COMANDO ELETTRICO VERSIONE CON SERVICOMANDO A DISTANZA
VERSION WITH ELECTRIC CONTROL VERSION WITH REMOTE SERVO CONTROL
AUSFUHRUNG MIT ELEKTRISCHER STEUERUNG AUSFUHRUNG MIT SERVO-FERNSTEUERUNG
115 5
R
3
&
pal
AT
| SAE 0-Ring R SAE 0-Ring | R
i Pilotaggio {max éd_ﬁa_r)- ‘ ) Pilotaggio (max 30 bar) |
P1 | Control pressure (max 30 bar)| 7" 1/16-20-UNF| 1/4" - GAS P1 | Control pressure (max 30 bar)| 7" 1/16-20-UNF| 1/4" - GAS
Steuerdruck (max 30 bar) Steuerdruck (max 30 bar)

(*) attacchi laterali contrapposti

(*) users opposite sideways
(**) attacchi laterali accoppiati

(**) users coupled sideways

(") anschlisse beidseitig
(**) anschlisse paarweise seitlich
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= TIPI DI SPORGENZA ALBERO

SHAFT ENDS
AUSFUHRUNG DER WELLE AL
TIPO
TYPE 3-6 [ ;I}fp(.')s | F18 ' Fe ‘ F2
TYP 19 Az | F20
F20 i ——
‘ 3 715 16/32" D.P. | h ‘ 9.5 ‘
£21 | o o 1.81"
|
6 ' zizieseop. | 4 0.37"
| - 181 ]
TIPO '
==l TYPE F21 F22 ‘ R2 ‘
| TYe - |
| o Ar 18
3
& = - .16 075" | Me
ree ‘L 6 0.06"
TIPO F31 . : —
- TIPO .
TT\‘:EE 1-2 L 32 { TYPE o F28 ‘ F20 | F30 | F31 W
TYP | 4‘7
£29 F34 1F33 3 ‘ 2222 a5 | 207 | 4
Qn | 0875 ' 089" | 161"
N | | "
- o 25.40 | esa 46 |
2 0.25
© b & Q ‘_, = 1 ‘ L | 181" |
== [ TIPO ] { ] [ ]
TYPE | F32  F33 F34 F35 F36 R3
B 3
1 95 25 19 16
( F35 | - ‘ "
F36 | 2 037" | 0.98" 052" 0.75" | 0.06"
TIPO
TYPE 4 F40
T F41 | TIPO
- TYPE o F37 F38 ‘ F39 F40 ‘
F38 F43 | f42 TYP ) =
~
™ & x 30 8 | 33 62 |
ig - 1.181" 0.31" 1.3 2.44"
A ’_TIF'O | ™ ‘ | |
/V% TYPE | FM1  F42  FA3 | F44  F45 R4
T+ TYP | , |
L F44 9.5 40 ‘ 7 ‘ 19 0.5 | MB
' 037" 157 | 028" | 075" | 0.02"
5 [ 1037 | 157" 5" | |
TIPO
TYPE §
TYP F25
6
[TIPO ] \ { [ ]
* TYPE F23 O F24 F25 = F26 | F27
- CTYP ) ||
: L 5 z13temszDp. | o B3 a3
< 8 \ 1.182" | 043" | 037" | 091"
af :
W
= Fo7
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